Geschwindigkeitsprofil

50 km/h
Bei einer Stérung der Bahnulbergange BUe 66
LLupf, BUe 68 ,St. Jakob“ und BUe 70 ,Plnten”
gilt fiir alle Ubergange eine restriktive
Geschwindigkeit von 10 km/h.
BUe 70 BUe 68 BUe 66 MICRO BUe BUe 62 BUe 62 ,Altbach” Fahrtrichtung BGF wird
LPunten® ,St. Jakob® ,Lupf .Meierhof* JAltbach® mit Signal C1,2 in GRW (iberwacht.
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Legende:
Ausriistung Befreiung / Schleichen:
Ki = Kontrolllicht D}—=V—3» Manuelle Befreiung und Schleichen erlaubt
o =QC D = spezifische Befreiungsdistanz
— — — = Euroloop VSF=V=2> vs = ab Vorsignal
——— = Balisenverlangerungskabel 3} Schleichen erlaubt,
........... = Jumperkabel 9 9 manuelle Befreiung verboten
F = Festdaten-Balise e Manuelle Befreiung und
T = Transparentdaten-Balise Schleichen verboten
FOOT = Transparentdaten-Balisengruppe i i .
FOOF = Festdaten-Balisengruppe Balisenfunktionen:
-] = Gefahrenpunkt (GP) Telegrammtypen in Nominal / Reverse:
= Tastenkasten S = Signalfunktion (Tlg Typ 1) . . . P
T B - & Weichenmotor w = Wegkorrektur (Tig Typ 2) Situationsplan GRW 88997: GRW Grosswil
== = Kabelertsiler E = Loopankiindigung (Tlg Typ 1, 4 oder 5) Alpenbahn
v = Schienenkontakt R = Repositioning (Tlg Typ 5) . - -
- = Zahlpunkt Achszahler z = Betriebsartumschaltung Zahnstange (TIg Typ 1) Simis IS und ZSI 127 Freig | Chef A5N00020 PM1 | 000 | Version
= Entgleisunqgsvorrichtun Die Kilometerpunkte der Balisengruppen (BG km ***) beziehen
\ 9 9 9 sich auf die Referenzbalise (N_PIG = 0). Nur fir internen Gebrauch Prafer | V. Muster ELD Status
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Geschwindigkeitsprofil

50 km/h
Grosswil
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Legende:
Ausriistung Befreiung / Schleichen:
Ki = Kontrolllicht D}—=V—3» Manuelle Befreiung und Schleichen erlaubt
o =QC D = spezifische Befreiungsdistanz
— — — = Euroloop VSF=V=2> vs = ab Vorsignal
= Balisenverlangerungskabel 3} Schleichen erlaubt,
........... = Jumperkabel 9 9 manuelle Befreiung verboten
F = Festdaten-Balise e Manuelle Befreiung und
T = Transparentdaten-Balise Schleichen verboten
FOOT = Transparentdaten-Balisengruppe i i .
FOOF = Festdaten-Balisengruppe Balisenfunktionen:
® = Gefahrenpunkt (GP) Telegrammtypen in Nominal / Reverse: BG 01858, 01859, 01860, 01861:
= Tastenkast S = Signalfunktion (Tlg Typ 1) i iti . . . P
TR b i) o e oz | [Stuationsplan GRW 55957: GRW Grosowi
= = Kabelverteiler E = Loopankiindigung (Tlg Typ 1, 4 oder 5) der 7SI 127 Proiekti dl A|pen bahn
v = Schienenkontakt R = Repositioning (Tlg Typ 5) o rojertierungsgrunclage — - -
-  Zahlpunkt Achszahler z = Betriebsartumschaltung Zahnstange (Tlg Typ 1) HTA 623-123-21d (DIS A5N00030225982, A) Simis IS und ZSI 127 Freig | Chef A5N00020 PM1]000 | Version |
\ = Entgleisungsvorrichtung Die Kilometerpunkte der Balisengruppen (BG km ***) beziehen NUr fUr internen GebraUCh Priifer V MUSter ELD R von
sich auf die Referenzbalise (N_PIG = 0). : Status 3
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Geschwindigkeitsprofil

50 km/h | 80 km/h | 90 km/h
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Legende:
Ausriistung Befreiung / Schleichen:
Ki = Kontrolllicht D}—=V—3» Manuelle Befreiung und Schleichen erlaubt
o =QC D = spezifische Befreiungsdistanz
— — — = Euroloop VSF=V=2> vs = ab Vorsignal
——— = Balisenverlangerungskabel 3} Schleichen erlaubt,
........... = Jumperkabel 9 9 manuelle Befreiung verboten
F = Festdaten-Balise e Manuelle Befreiung und
T = Transparentdaten-Balise Schleichen verboten
FOOT = Transparentdaten-Balisengruppe i i .
FOOF = Festdaten-Balisengruppe Balisenfunktionen:
-] = Gefahrenpunkt (GP) Telegrammtypen in Nominal / Reverse:
= Tastenkasten S = Signalfunktion (Tlg Typ 1) . . . P
T N = EI. Weichenmotor w = Wegkorrektur (Tig Typ 2) Situationsplan GRW 88997: GRW Grosswil
= = Kabelverteiler E = Loopankiindigung (Tlg Typ 1, 4 oder 5) A|pen bahn
v = Schienenkontakt R = Repositioning (Tlg Typ 5) Y - :
] = Zahlpunkt Achszahler z = Betriebsartumschaltung Zahnstange (Tlg Typ 1) Simis IS und ZSI 127 Freig | Chef A5N00020 PM1 | 000 Version 3
= Entgleisunqgsvorrichtun Die Kilometerpunkte der Balisengruppen (BG km ***) beziehen
\ 9 9 9 sich auf die Referenzbalise (N_PIG = 0). Nur fur internen Gebrauch Prafer | V. Muster ELD Status vgn
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